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Odpowiedz na recenzje¢ rozprawy doktorskiej

Szanowny Panie Profesorze, pragn¢ serdecznie podziekowaé¢ za dokonanie recenzji
mojej rozprawy doktorskiej. Szczegdlnie za wnikliwe uwagi, ktére niewatpliwie rozwing moj
warsztat pracy. Nie jest mi fatwo sie do nich odnies¢, ale postaram sie choé¢ w czesci wyjasnicé
przyjety przeze mnie schemat dziatania.

Analizujac lot w ztozonym triku jakim jest ,,wildcat” skupitam si¢ na wystepowaniu
trzech rodzajéw ruchu do ktérych przyporzadkowalam opisujace je zmienne. Dla identyfikacji
ruchu postepowego w globalnym uktadzie odniesienia, w ktorym wszystkie punkty ciala
poruszaja sie tak samo, mozna wskaza¢ jeden reprezentatywny punkt. Wybratam najczgsciej
stosowany w literaturze srodek masy uktadu zawodnik + set snowboardowy. Wykonanie ruchu
obrotowego catego ciata w globalnym uktadzie odniesienia wskazat kat, ktéry stworzylam
przez odcinek taczacy $rodek miedzy stawami ramiennymi i COM2 potozony w plaszczyznie
yz wzgledem pionu. Natomiast najtrudniejsze zadanie stanowil wybor zmiennej
charakteryzujacej zachowanie zawodnika, tj. zmiane pozycji poszczegélnych czesci ciata
w lokalnym uktadzie odniesienia. Uznatam, Ze obserwacja przemieszczen wszystkich cztonow
bedzie nadmiarowa. Stad zdecydowalam sie oprzeé na obserwacji momentu bezwtadnosci.
W przeciwienstwie do bryl sztywnych, dla ktérych pozostaje on staty, u cztowieka zmienia si¢
pod wptywem zmiany ksztattu. W prezentowanym ruchu odpowiada to zmianie pozycji ciata
oddajac stopiefi zgrupowania, co gtéwnie mnie interesowato. Mozliwos$¢ przeprowadzenia
takiej analizy dal mi model elipsoidy bezwtadnosci zbudowanej na osiach gtéwnych, ktérego
wykorzystanie bylo réwniez nowatorskim podej$ciem, stanowigcym naukowe wyzwanie.
Do tej pory jedynie Luciano Allegretti Mercadante uzyt go w swojej pracy doktorskiej. Ponadto
z mojej wiedzy wynika, ze niezmienniki bezwladnosci nie sg zalezne od przyjetego uktadu
odniesienia.

Nauki o kulturze fizycznej charakteryzuja si¢ pewna specyfika. Jednym z przyktadow
roznic wzgledem pozostatych nauk moze by¢ przyjecie innego poziomu istotnosci statystycznej
niz np. w naukach inzynieryjno-technicznych. Roznice pojawiaja sie takze w opisie.
Dla przemieszczenia w ruchu obrotowym uzywanie jednostki stopnia [°] jest zdecydowanie
czytelniejsze dla odbiorcy niz korzystanie z radiana [rad], mimo iz ta jednostka powinna by¢
stosowana dla kata plaskiego zgodnie z migdzynarodowym ukladem jednostek miar (SI).
Dlatego tez w przypadku predkosci katowej, bedacej pochodng przemieszczenia katowego,
zastosowalam jednostke [°/s] zamiast [rad/s]. Dodatkowo uznatam, ze przyjecie takiej notacji
bedzie przychylne dla ,,praktykow”, gdyz w nazewnictwie trikow snowboardowych wyréznia
si¢ kilka elementdw, tj. informacje o sposobie najazdu na prég skoczni, kierunek rotacji oraz
ilo§¢ wykonywanych obrotow w stopniach.



Ponadto w pracach o tematyce zwigzanej z kultura fizyczng nie zamieszcza si¢ kodow
zrodtowych (stad ich brak). Natomiast wprowadzone w aplikacji wzory zwigzane sg
z przyjetymi zalozeniami modelu. Czas lotu czy trajektoria przemieszczenia COM2
modelowane sg na podstawie rzutu ukosnego. Czas trwania faz grupowania i utrzymania
zgrupowane] pozycji zalezny jest od ich poczatkowego wyznaczenia, za$ czas otwierania
pozycji ciata stanowi dopelnienie czasu calej fazy lotu. Kat osi ciata modelowany jest na
podstawie $rednich predkosci katowych w poszczegdlnych fazach, a zmiany predkosci katowej
wynikajg ze zmian sumarycznego gldwnego momentu bezwtadnosci elipsoidy bezwtadnosci
przy zastosowaniu zasady, iz warto$¢ momentu pedu w locie pozostaje stata.

Zgadzam si¢ ze spostrzezeniem Recenzenta, ze w przypadku kazdego odniesienia do
momentu pedu powinnam doprecyzowac, iz jest on znormalizowany. Opisatam zastosowanie
normalizacji dla sumarycznego momentu bezwladnosci, pomijajac efekt normalizacji
w przypadku innych zmiennych. Stad rdwniez wynikneta przyjeta niestandardowa jednostka
energii [m%s?]. Uzywana jednostka dzula [J] réwna jest wykonanej pracy nad ukladem
fizycznym przez site wyrazong w niutonach [N] w kierunku jej dziatania na drodze wyrazonej
w metrach [m]. Zatem przyjelam, ze 1 J = IN x 1m. Niuton jest jednostka pochodng i odpowiada
wartosci sity z jakg trzeba zadzialaé na cialo o masie wyrazonej w kilogramach [kg] aby nadaé
mu przyspieszenie wyrazone w metrach na sekunde podniesionej do potegi drugiej [m/s?].
Dlatego zastosowalam nastgpujace przeksztalcenie jednostki dzula: J=Nxm =
kg x sz xm=kgx -7:72 . Pomijajac zapis jednostki kg/kgme pozostata jednostka to [2;—;].

Dzigkuje rowniez za budujace stowa docenienia. Cieszy mnie opinia 0 poprawnosci
jezykowej z bardzo dobrym poziomem edytorskim. Tym bardziej, ze mam $wiadomosé, iz nie
wystrzegltam sie bledow stylistycznych i zamieszczenia nieczytelnych opisdw osi na
wykresach. Mito mi réwniez, ze Profesor zwrécit uwage na materiat badawczy, obrobke
statystyczng, analize¢ poszczegdlnych faz lotu i modelowanie dynamiki lotu, oceniajac je jako
dobre 1 szczegélowe, a samg rozprawe jako kompleksowe ujecie zagadnienia
z przeprowadzonym tokiem postgpowania w sposéb przejrzysty i logiczny.
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